Dies sind nur „Schnellstart-Anweisungen“! Für weitere Informationen wird auf

http://www.vision.caltech.edu/bouguetj/calib_doc/. 

Vorgehensweise für die Kalibrierung eines StereoVisions-Systems:

1. Installieren Sie die Matlab Toolboox, indem Sie die Toolbox.zip im Matlab-Verzeichnis unter beispielsweise MatlabXX/toolbox/Toolbox_calib entpacken. Das Verzeichnis muss daraufhin unter Matlab eingebunden werden. Dazu bitte im Menü unter File/set path das Verzeichnis der Toolbox einbinden. 

2. starten Sie „calib_gui“

3. Die Kalibrierung für beide Kameras durchführen wobei nach jeder Kalibrierung der Dateiname mit den Kalibrierergebnissen kenntlich gemacht wird. (Z.B. _left und _right)

4. beenden Sie „calib_gui“, leeren Sie den Matlab-Workspace und starten Sie „stereo_gui“

5. Führen Sie eine Stereo-Kalibrierung durch. Dazu soll folgendes Beispiel helfen http://www.vision.caltech.edu/bouguetj/calib_doc/htmls/example5.html (vergessen Sie nicht Ihre Ergebnisse zu Speichern)

6. Für die Rektifikation eigener Bilder wurden zwei weitere Buttons hinzugefügt (Load Own Stereo Images und Rectify Own Stereo Images). Die Bilder, die rektifiziert werden sollen, müssen erst geladen werden und dann können Sie die Rektifikation durchführen. Sollten Probleme beim Laden der Bilder auftauchen, leeren Sie den Workspace, laden ihre Ergebnisse mit „Load stereo calib results“ und versuchen es erneut. 

7. So können Sie auch in Zukunft Ihre Ergebnisse einfach nur laden und eine Rektifikation durchführen. Vergewissern Sie sich, dass die Kalibrierergebnisse, die Sie laden wollen auch im aktuellen Verzeichnis sind. Für die Rektifikation müssen sich die Kalibrierdaten dann aber nicht im aktuellen Verzeichnis befinden.

Auflistung der neuen/modifizierten Matlab-Dateien:

check_own_directory.m

ima_read_own_stereo.m

load_own_image.m

load_own_stereo_image.m

load_stereo_calibration_data.m

rectify_own_stereo_pair.m

rectify_stereo_pair.m

stereo_gui.m
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Für Fragen, Anregungen oder Verbesserungen bitte an Manoucher Doroshtnasir (doroshtnasir@ifr.ing.tu-bs.de) wenden. 

Hinweis: Die Toolbox wurde durch Manoucher Doroshtnasir mit oben aufgelisteten Dateien lediglich erweiter. 

