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Vergleich von Laser- & Radaraltimetrie luber
Meereis in der Ostsee mit
elektromagnetischer Eisdickensondierung
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Dichte
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Leitfahigkeit
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e Ausdehnung von Meereis gut beobachtbar
~ * Dicke des Meereises nicht direkt zuganglich

= — Volumen

— Interaktion Oberflache - Atmosphare 3% }4
e — Frischwassereintrag in Ozean Sa
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7 | snow thickness f | freeboard
d | sea ice thickness s | surface elevation
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System —3
ey Description of System

1 + 2 GPS Antennen fir Trimble
7 Radar Altimeter

8 INS

9 GNS-X

10 Power Distribution Module

11 Data Distribution Module

12 Rack |

13 Rack Il

15 Basis Meteorology Sensors
16 BMET 1/0O Module

17 Fiber Optic

18 Riegl Laser Scanner LMSQ280
19 Riegl LD90 Laser Altimeter
Enbaarte Polar & 20 Sony Video Camera
ST [21 RST - ASIRAS Antenna

22 Antenna Cable Slot
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Seminar on Airborne Operations in Polar Region @esa_... ......... AWI @ IRSRTIMARE Bremerhaven, May 10, 2005




}' Messsystem ASIRAS Radaraltimeter @-

2.5° across track
10° along track
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| Messsystem: Helikoper EM @-
- —

\\ e

Lange

- | Gewicht

| Frequenzen 3.68 kHz
\ 112 kHz

Messrate 10 Hz

| Operationshohe 10—-15m
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Empirische Auswertung
— Homogener Halbraum
— Modellierung : Hs/ Hp (h)

e Kalibration Uber offenem Wasser

e Profillange 15 — 20 Minuten
— Driftkontrolle

e Genauigkeit uber ebenen Eis : ~ 10 cm

e Scheinbare Dicke von Presseisrucken :

~50% der realen Dicke

— Wassereinschllisse — hohere Leitfahigkeit

— Morphologie < Footprint

N water
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| Bodenvalidierung
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Surface elevation [m]
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Validation line 1: Surface elevation vs total thickness

f=a*t+b
a =0.0579 +/- 0.0023
b =0.0001 +/- 0.0059
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Laserdaten
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"« 0COG Retracker

~ + Sehr hohe Empfindlichkeit gegen Rollbewegungen des Flugzeuges
— Daten unbrauchbar bei Rollwinkel > 2°

Elevation : ALS & ASIRAS : ASIRAS Profile 15 [500 m]

Elevation [m]
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Verglelch Laserscanner - HEM
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e Radar Daten
it — Korrektur des Zeitversatzes
— Wahl des Retrackers

~ « HEM Daten iiber Presseisriicken ungenau _

3 — Vorwartsmodellierung 3
~ » Weitere Informationen
L\k — S.Gobell Vortrag C21 e
"~ — V. Helm Poster C64 (ASIRAS uber Landeis) o 2

e CryoSat 2 Start von ESA bewilligt
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